Utilisation du Robot-Asplratelur

|. Vérification des Composants

1) Téte de Robot-REVOLUTION

3) Section de tuyau conique avec manchon gris

;) Flotteur, pré-monté sur le tuyau conique

1) Sections de 1 métre, tuyaux-rallonge type REVOLUTION
3) Céne de raccordement skimmer /prise balai

). Préparation de la Piscine

1) Nettoyer manuellement 1a piscine et enlever tous débris de grande dimension.

)) Procéder a un nettoyage complet du filtre, des paniers de pompe et des skimmers.
}) Les buses de refoulement doivent étre orientées vers le bas.

3. Assemblage

) Raccorder au Robot I'embout gris du tuyau conique.

>} Assembler ce tuyau conique avec des tuyaux-rallonge.

:) Terminer avec le cone de raccordement.

1) Le tuyau complet doit étre 2 sections plus long que Ia distance entre la prise-balai et le coin le plus
éloigné. Ajouter ou retirer des sections de tuyau-rallonge pour obtenir Ia bonne iongueur
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Vanne de Sécurité et By—pass Automat;que

(en option)

Cone de raccordement

1. Mise a I'eau du Robot o''e
1) Plonger le Robot avec le tuyau dans |'eau. ")
») Avec la pompe en fonctionnement, placer e céne de raccordement devant une buse de
refoulement et purger le tuyau compiétement. {
3) Forcer le cone de raccordement dans la prise-balai /skimmer. I
1) Pompe en fonctionnement, fermer les vannes de la bonde de fond et les autres points é

d’aspiration complétement ou partiellement pour obtenir la rotation de la roue droite du Robot
de ~ 12 tours/minute. ;

5. Stockage

- Ranger le Robot hors de la
piscine a |"abri du soleil.

- Séparer les sections de tuyau
pour les stocker droit.
Ne jamais les enrouler, cela "
entrave le fonctionnement. "

(en option)
stockagemural
{Nr. 20.000.485}
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Problémes éventuels et Solutions
1. Robot trop lent : :
» Laver le filtre et les paniers de la pompe et des skimmers.
» Fermer toutes vannes d'aspiration sauf la prise du Robot,
»  Vérifier que le débit du systéme de filtration est adéquate.
2. Lesroues ne tournent pas :
» La turbine du Robot est bloguée par une branche ou un objet.
= Verifier ie passage libre en tournant la roue droite vers la droite.
3. Le coin éloigné n'est pas propre :
» Le tuyau est trop court ? Raccorder des sections supplémentaires.
* Les jets de refoulement chassent le tuyau ? Orienter les jets vers le bas.
4. Robot trop rapide ou sortant de l'eau :
« Quvrir partiellement une deuxiéme vanne d'aspiration pour réduire la vitesse de la roue droite
du Robot a environ 12 tours/minute.
» Installer la Vanne de Sécurité et By-pass Automatique (en option) {Nr. 20.000.485}.
9. Quant la securité de la Vanne de Sécurité et By-pass Automatique a disjoncté,
la réarmer pour faire fonctionner le Robot.

Piéces de rechange et désignations 9.c) Volet entre Mini - ski et chassis (1 piéce)

1.) Vis de couvercle {Nr. 20 000 508} {Nr. 20 001 007}

2.) Couvercle {Nr. 20 000 505} 10.) roue d'entrainement {Nr. 20 001 511}

3.) Couvercle-turbine avec raccord tournant {Nr. 20 000 515} 11.) Axe d'entrainement {Nr. 20 001 009}

4.) Ailette de Turbine (1 piéce) {Nr. 20 000 509} 12.} Vanne de Sécurité et By-pass Automatique

5.) Roue nue (1 piéce) {Nr. 20 000 511} {Nr. 20 000 501} . _ _

6.a) Pneu cranté (1 piece) {Nr. 20 000 506} 13.) Cone de raccordement au skimmer/prise balai

6.b) Pneu ,SC”, Spécial-Carrefage (1 piece) {Nr. 20 000 546} {Nr.20 000 502} ‘

7.) Vis-axe-roue (1 piéce) {20 000 510} 14.) Section de tuyau-rallonge de 1 meétre {Nr. 25 100 100}
8.a) Axe d’engrenage {Nr. 20 000 514} 15.) Seclion de tuyau conique avec 1 embout gris

8.b) Ressort-Inox en échange de Nr. 8.¢ {Nr. 20 000 513} {Nr. 25 200 118}

8.c) Inverseur (inclusif Ressort-Inox) {Nr. 20 001 011} 16.a) Flotteur, deux moitiés (2 pces) {Nr. 20 000 504}
9.a) Mini - ski (1 pigce) {Nr. 20 009 512} 16.b) F“i?ttefur, deux moitiés (1 gces) {Nr, 20 500 120}
9.b) Mini - ski avec roulettes (1 piéce) {Nr. 20 009 532} 17.) Chassis sans engrenage (échange standard) {Nr. 20
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