
 

               MISE EN PLACE DU CABLE D’ALIMENTION 

       SUR LE ROBOT POOLBIRD 
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Veillez à bien positionner la découpe femelle du connecteur mobile en face de  

l’ergot mâle sur l’embase, puis visser à fond la bague de serrage. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

AVERTISSEMENT : Un mauvais montage du connecteur mobile peut entraîner un court-circuit 

susceptible d’endommager le robot. 

Ce robot dispose d’une connexion étanche qui permet de changer le câble en cas de besoin. 

Cependant, afin de garantir l’étanchéité parfaite, ce connecteur mobile une fois assemblé ne doit pas 

être déconnecté après chaque utilisation, mais seulement pour les opérations de maintenance. 

 

Bague de serrage 


